SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST
ST-02 - WYPOSAZENIE

OBIEKT: MINI PARK SZOSA ZAMBROWSKA-PILSUDSKIEGO w LOMZY

INWESTOR: URZAD MIEJSKIW £OMZY, STARY RYNEK 14
18-400 LOMZA

JEDNOSTKA PROJEKTOWA: GREEN STREET MALWINA KOZIESTANSKA, ASZA 2,
08-110 SIEDLCE

Kod :
CPV 451 12711 — 2 Roboty w zakresie ksztattowania parkdw

CPV 45111200 - Przygotowanie terenu pod budowe roboty ziemne
CPV 45422000-1- Konstrukcje drewniane

UWAGA: Wszelkie nazwy wiasne produktéw, materiatow i urzadzen przywotane w niniejszym projekcie nalezy traktowac
jako przyktadowe, stuzace okresleniu pozadanego standardu wykonania i okresleniu niezbednych wiasciwosci i wymogdw
zatozonych w dokumentacji technicznej dla danych rozwigzan. Dopuszcza si¢ zastapienie proponowanych rozwigzan (w
oparciu o wyroby innych producentéw), pod warunkiem spetnienia okre$lonych wymagan pod wzgledem parametrow
technicznych, funkcjonalnych i uzytkowych wskazanych szczegétowo w dokumentaciji projektowej.
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1. CZESC OGOLNA

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji sg podstawowe wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét budowlano — montazowych zwigzanych z : WYKONANIEM MINI PARKU SZOSA
ZAMBROWSKA-PILSUDSKIEGO W tOMZY

Inwestor : URZAD MIEJSKI W £OMZY, STARY RYNEK 14, 18-400 tOMZA

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
dostawy i montazu urzadzen rekreacyjnych przy realizacji obiektu jak w punkcie 1.1. niniejszej st.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Specyfikacja dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu : - dostawe i montaz urzadzen

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w Ogdlnej Specyfikacji.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych
dokumentdw wymaga akceptacji zarzadzajgcego realizacjag umowy. Opis wg pkt. 5 ogdlnej
specyfikacji techniczne;j.

2. MATERIALY

2.1. MATERIALY POTRZEBNE DO WYKONANIA ROBOT
PLAC ZABAW

1. Most ruchomy 1 szt.

. Szerokos¢ 100 cm

. Dtugosé 294 cm

. Wysokos$¢ 126 cm

. Wysokos¢ swobodnego upadku 26 cm

. Przestrzen minimalna 579x399 cm

. Materiaty wykonania Drewno-Modrzew, Stal nierdzewna

2. Siatka 1 szt.
. Szerokos¢ 103 cm
. Dtugosé 342 cm
. Wysokos¢ 96 cm



o Wysokos¢ swobodnego upadku 85 cm

o Strefa bezpieczenstwa 642x403 cm
L Bezpieczna nawierzchnia Wymagana
. Materiaty wykonania Drewno Modrzew

Hustawka pojedyncza mata 1 szt.

. Szerokosé 249 cm

o Dtugosé 189 cm

o Wysokos¢ 235 cm

o Wysokos¢ swobodnego upadku 135 cm

. Strefa bezpieczenistwa 187x750 cm

o Bezpieczna nawierzchnia Wymagana

. Materiaty wykonania Drewno Modrzew, Stal malowana proszkowo, taricuch
nierdzewny

Hustawka typu ptasie gniazdo 1 szt.

. Szerokos$é 310 cm

. Dtugosé 189 cm

. Wysokos¢ 235 cm

. Wysokos¢ swobodnego upadku 140 cm
. Strefa bezpieczenistwa 750x219 cm

o Bezpieczna nawierzchnia Wymagana

. Materiaty wykonania Modrzew

Réwnowaznia 1 szt.

. Szerokosé 30 cm

. Dtugosé 200 cm

o Wysokos¢ 210 cm

o Wysokos¢ swobodnego upadku 35 cm
o Strefa bezpieczeristwa 410x580 cm

o Bezpieczna nawierzchnia Wymagana
o Materiaty wykonania Drewno.

Karuzela 1 szt.

Szerokos¢ 164 cm

Dtugosé 164 cm

Wysokos¢ 74 cm

Wysokos¢ swobodnego upadku 74 cm
Strefa bezpieczenstwa 564x564 cm
Bezpieczna nawierzchnia Wymagana
Wiek 3+

Materiaty wykonania Stal

Stal galwanizowana (ocynkowana ogniowo), Stal malowana proszkowo, Aluminium .



INSTALACJA LABIRYNT

1. Labirynt - instalacja z drewnianej palisady,

wysokos¢ ponad poziomem gruntu: 100 cm,

$rednica: 10cm dtugos¢ 200cm,

Paliki z drewna krajowego iglastego impregnowane ci$nieniowo,
Zabezpieczenie palisady masg asfaltowg powtokowa na zimno.
Fundament betonowy z betonu B20

ELEMENTY WYPOSAZENIA

1. tawka z oparciem

dtugosc tawki: 180cm

gtebokos¢ siedziska: 40cm

materiat tawki: odlewy zeliwne, drewno swierkowe
wysokos¢ tawki: 70cm

mocowanie: do przykrecenia

2. tawka bez oparcia

dtugosc tawki: 180cm

gtebokos¢ siedziska: 39cm

materiat tawki: odlewy zeliwne, drewno swierkowe
wysokosc¢ tawki: 45cm

mocowanie: do przykrecenia

3. Kosz na Smieci

wysokos¢ kosza: 100cm

szerokos¢ kosza: 42cm

gtebokos¢ kosza: 42cm

pojemnos¢ wsadu: 60|,

ocynkowany materiat kosza: stal nierdzewna, stal ocynkowana i malowana
komponenty kosza: kgtownik 30x30x3mm, drewno iglaste

4. Kosz na psie odchody

wysokos¢ kosza: 100cm

szerokos¢ kosza: 42cm

gtebokos¢ kosza: 42cm

pojemnos¢ wsadu: 60|,

ocynkowany materiat kosza: stal nierdzewna, stal ocynkowana i malowana
komponenty kosza: kgtownik 30x30x3mm, drewno iglaste

5. Tablica informacyjna-

szerokos$¢ 100 cm
Dtugosé 14 cm



. Wysokos¢ 216 cm
. Materiaty wykonania Modrzew

6. Biblioteka plenerowa-1szt

J Wysokos¢ catkowita: 170cm,

. Wymiary budki: 40 x 50cm

. Materiaty wykonania : Modrzew

o Sposéb mocowania: do przykrecenia

7. Stojak na rowery

o szerokosc stojaka/wieszaka: 135cm

. wysokos¢ stojaka: 75cm

. szerokos¢ stanowiska: 18cm

. przekrdj rurki: @ 60,3mm

. materiat: stal ocynkowana,

e stal ocynkowana i malowana,

. stal nierdzewna regulacja stanowisk: nieregulowane

. sposéb mocowania: do podtoza

. metoda montazu: do przykrecenia lub wbetonowania
3. SPRZET

3.1. OGOLONE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Sprzet zgodnie z ogdlna specyfikacja nr 3. Wykonawca zobowigzuje sie do zapewnienia
kompletnego zestawu narzedzi, niezbednych do prawidtowego i terminowego wykonania prac.

3.2. SPRZET POTRZEBNY DO WYKONANIA ROBOT:

Roboty nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu wg instrukcji producenta.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wymagania dla transportu i sktadowania materiatdéw zgodnie z ogdlna specyfikacjg — dziat nr 4.

4.1. TRANSPORT

Urzadzenia przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w fabrycznych opakowaniach w sposéb
zabezpieczajacy je przed przesuwaniem sie podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem. Wykonawca
jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jakos¢ oraz wtasciwosci przewozonych materiatow i urzadzen. Wyroby do transportu zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami przez odpowiednie opakowanie. Osprzet i inne elementy luzem transportowac i
przechowywac skompletowane w odrebnych fabrycznych opakowaniach.

4.2. SKEADOWANIE

Elementy wykorczone powinny byé pakowane w sposéb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i
zniszczeniem okreslony przez producenta. Na kazdym opakowaniu wyrobdw powinny sie znalez¢é
istotne informacje handlowe, w tym przede wszystkim:

- nazwa, rodzaj, typ, odmiana, gatunek itp. wyrobu, umozliwiajgce jego jednoznaczng identyfikacje,



- wymiary i inne istotne parametry techniczne,
- ilo$¢ i jednostka miary wyrobu, zawarta w opakowaniu jednostkowym i / lub zbiorczym,
- date produkcji i nr partii,

Do wyrobdéw powinna by¢ dotgczona instrukcja przechowywania i stosowania sporzgdzona w jezyku
polskim. Dodatkowo, do wyrobdéw powinny by¢ dotgczone przez producenta wszelkie inne
dokumenty, wymagane przepisami, wyszczegdlnione w OST . Materiaty powinny by¢ pakowane przy
uzyciu folii, drewna, tektury, styropianu. Narosla i wiotkie elementy nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami mechanicznymi i zniszczeniem powtok. Przechowywanie elementéw powinno
zapewniac statg gotowosc¢ uzycia ich do montazu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYMAGANIA OGOLNE
Zgodnie z opisem ogdlnej specyfikacji wykonania roboét- dziat nr 5.

5.2.MONTAZ :

ELEMENTY GOTOWE

Wszystkie roboty nalezy wykonac zgodnie z instrukcjg producenta. Wszystkie elementy wyposazenia
oraz urzadzenia zabawowe bedg montowane na state w podtozu, tzn. powinny posiadaé stopy
betonowe, ktorych wykonanie ustala producent. Montazu urzadzern dokonuje producent lub firmy
posiadajgce przeszkolenie i uprawnienia w tym zakresie.

WBUDOWANIE DREWNIANEJ PALISADY

Wymagania dotyczgce wbudowania palisady sg nastepujgce:

¢ Drewniang palisade nalezy zafundamentowac na gt. 100cm. palisade nalezy wczesniej zabezpieczy¢
poprzez pokrycie dolnej czesci masg asfaltowa powtokowg na zimno.

5.3. JAKOSC | TOLERANCJE

Zgodnie z zaleceniami producenta.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0GOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT:

Kontrola jakosci robdt zgodnie z ogdlng specyfikacja dziat nr 6.

6.2. BADANIA W CZASIE ODBIORU ROBOT

Kontrola w czasie montazu urzgdzen zabawowych i komunalnych polega na sprawdzeniu: -
zgodnosci posadowienia elementéw matej architektury z dokumentacjg projektowg, pod wzgledem
rozmieszczenia, ilosci , - jakosci elementow wyposazenia (zgodnosci pod wzgledem projektowanej
formy, zgodnosci kolorystycznej, impregnacji, stabilnosci posadowienia).



7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Obmiardéw robét dla poszczegdlnych rodzajow robdt nalezy wykonaé zgodnie z ogdlna specyfikacja
techniczng dziat nr 7. Prowadzenie szczegétowych obmiaréw robét jest niezbedne tylko dla prac,
ktdre zgodnie z zapisami umowy rozliczane bedg na podstawie cen jednostkowych i ilosci
rzeczywiscie wykonanych robét i do nich sie odnoszg wszystkie ustalenia niniejszego punktu. Dla
umoéw ryczattowych obmiar sprowadza sie jedynie do szacunkowego okreslenia zaawansowania
robot dla potrzeb wystawienia przejsciowej faktury.

7.2. SZCZEGOYOWE ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT:
Montaz urzadzen obmierza sie w sztukach.

Montaz labiryntu [kpl] obmierza sie w mb.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU

Odbiér robdt dla poszczegdlnych rodzajow robdt wykonad zgodnie z punktem 8 ogdlnej specyfikacji
technicznej.

8.1. ODBIOR CZESCIOWY | OSTATECZNY :

Szczegbtowe zasady odbioru korncowego W toku odbioru komisja obowigzana jest zapoznac sie z
przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania zgodnie z wytycznymi podanymi w pkt. 6
niniejszej ST, poréwnac je z wymaganiami podanymi w pkt. 5 oraz dokona¢ oceny wizualnej. Roboty
nawierzchniowe powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sg pozytywne, a dostarczone
przez Wykonawce dokumenty sg kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

Szczegbtowe zasady rozliczenia robdt i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa miedzy
Inwestorem i Wykonawcg robot .

Cena jednostkowa montazu 1 kompletu [kpl] lub 1 sztuki [szt] elementu matej architektury
obejmuje:

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- dostarczenie materiatdw, narzedzi i sprzetu,

- montaz poszczegdlnych elementéw matej architektury,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robat,

- usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatow,

- likwidacje stanowiska roboczego,

- utylizacje opakowan i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami ich producentéw.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumenty stanowigce podstawy prawne odbioru robdt zgodnie z pkt. 10 ogdlnej specyfikacji
technicznej.



10.1. USTAWY
Wykaz podstawowych ustaw zawarto w ogdlnej ST pkt.10.

10.2. NORMY:

PN-EN-1176-7 ,,Wyposazenie Placéw Zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji i
eksploatac;ji"

PN-EN 1176-1 Wyposazenie placdw zabaw. Czes¢ I. Ogdlne wymagania bezpieczenstwa i metody
badan.

PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujgce upadki. Wymagania bezpieczeristwa i metody
badan.

PN-1SO-1461 Ocynkowanie ogniowe

PN-80/C-81531 Okreslenie przyczepnosci powtok do podtoza oraz przyczepnosci miedzywarstwowej
PN-75/C-81518 Oznaczenie porowatosci powtok lakierowanych

PN-79/H-97070 Ochrona przed korozjg (pokrycia lakierowane)

PN-86/C-81553 Ocena zniszczen powtok

PN-88/H-84020 Ksztattowniki zamkniete prostokagtne giete na zimno.



