1. PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Szczegotowe] Specyfikacghrecznej (SST) swymagania dotyece
realizacji robot instalacyjnych elektrycznych przégmanych do wykonania w ramach robot
budowlanych w budynku sanitarno-magazynowym wraasianiem fontanny.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacjadnzie stosowana jako dokument przetargowy i kontnalgt
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w e 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej
specyfikacji obejmuy wszystkie czynn&i umazliwiajace i magce na celu wykonanie
wszystkich robét instalacyjnych elektrycznych prigaianych w projekcie wykonawczym.
Obejmujp prace zwizane z dostaavmateriatdw, wykonawstwem, uruchomieniem elementéw
instalacji oraz wykonaniem prob i pomiarow wykonyweh na miejscu.
Roboty instalacyjne elektryczne obejmuyykonanie instalacji swietlenia, gniazdek
wtyczkowych, wykonania zasilania gozei elektrycznych

1.3. Zakres robot obgtych specyfikach
W ramach prac montawych przewiduje giwykonanie nagpujacych robo6t instalacyjnych:
Kod CPV 45310000-3 Roboty w zakresie instalackteyeznych
Kod CPV 45311000-0 Roboty w zakresie przewodéwalasii elektrycznej oraz opraw
elektrycznych
Kod CPY 45311100-1 Roboty w zakresie przewodovalasii elektrycznej
Kod CPV 45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne
Kod CPV 45315700-5 Instalowanie rozdzielni elekaryech
Kod CPV 45317000-2 Inne instalacje elektryczne

Obejmuj one:

-instalacg wewrgtrznego 6wietlenia i gniazd wtyczkowych we wszystkich poraiezeniach
ujetych w projekcie wykonawczym z przystosowaniem y&tesnu ochrony przy uszkodzeniu -
samoczynnego Watzenie zasilania w uktadzie instalacji TN-S,

-mont& rozdzielnic pttrowych TR z zastosowaniem aparatury modutowej,

-wykonanie instalacji patzer wyrownawczych miejscowych,

-wykonanie zasilania ugdzen elektrycznych fontanny

Rozwizania techniczne stanawe podstaw do wykonania tych robotasprzedstawione w
projekcie wykonawczym instalacji elektrycznych.

1.4. Okreilenia podstawowe
Okreslenia podstawowezyte w niniejszej SSTaszgodne z PN-IEC 60364.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygeze zasad prowadzenia robét podano w Ogélnej Specyifi
Technicznej. Niniejsza specyfikacja obejmuje &atoobo6t zwihzanych z wykonywaniem
elementow instalacji elektrycznych.
Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kowykonania tych rob6t oraz ich zgoditoz
umows, projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleasni zaradzapcego realizag
umowy. Wprowadzanie jakichkolwiek ogpstw od tych dokumentow wymaga akceptacji
zaradzapcego realizagjumowy.

1.6. Dokumentacja, kt6g nalezy przedstawic w trakcie budowy
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawctrakcie budowy musi dyzgodna z
zasadami podanymi w Ogolnej Specyfikacji TechnigAbedatkowo wykonawca dostaréza



bedzie nastpujace informacje:

e Harmonogram i kolejrig prac

* Rysunki robocze wymagane przez adeapcego realizaajumowy

* Swiadectwa jakéci przedstawione przez producenta wyszczegodlnione dalszej
CzeSci opracowania,

e Zalecenia i instrukcje dostarczane przez produeentdyszczegblnione w dalszej
czgsci opracowania.

* Dziennik Budowy prowadzony przez Kierownika Robdisiadajgcego uprawnienia
budowlane do kierowania robotami w zakresie insjiaddektrycznych bez ogranicze

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyegce materiatlow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw i ich rodzaju podano w Ogolnej Spkagii
Technicznej.

2.2  Przewody, kable
Nalezy wzywaé przewoddéw typu YDYpo i kabli YKYzo odpowiednich rodzajow
produkcji TELE-FONIKA KABLE S. A.

2.3 Puszki instalacyjne

Do mocowania ospetu instalacyjnego naty uzywac puszek podtynkowych 0 65 mm
giebokasci 60 mm przystosowanych do mocowania ogforna wkety i na pazurki. Puszki
powinny mie€ mazliwosé taczenia w zestawy wielokrotne. Jako puszki rozgeenaley
stosowé@ puszki podtynkowe 0 80 mm z pokryw z listwami zaciskowymi doatzenia
przewodow.

24 Osprzt instalacyjny, lampy cswietleniowe

Osprzt instalacyjny musi hy przystosowany do mocowania na wgr Mechanizmy
powinny by wyposaone w metalowe uchwyty. Mechanizmy gniazd wtyczkdwyowinny
posiada podwadjne zaciskirubowe umaliwiajace przyhczenie dwoch przewodow.

Wszystkie gniada wtyczkowe powinny posiadatyki 2P+Z. W pomieszczeniach
lazienek nalgy stosowa gniazda 2P+7 IP 44 z klapkRodzaj i kolor osprgu nalery ustalt z
Inspektorem Nadzoru. Jako lampywietlenia ogélnego zy¢ opraw  fluorescencyjnych
mocowanych do sufitow .

2.5 Rozdzielnie pgtrowe

Jako rozdzielnie ptrowe naley stosowa rozdzielnice wakowe modutowe XL 160,
oraz na tynkowe XL3 400 oraz RN55 LEGRAND z drzzikami peinymi z wktadkami.
Rozdzielnice naley montowa we wrgkach scian na konstrukcji wsporczej. Zmiana typu
rozdzielnic jest mdiwa po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru potwaendj wpisem do
Dziennika Budowy.

2.6 Aparatura modutowa, wyhczniki mocy, rozfaczniki, ochronniki

Nalezy stosowa aparaty firmy LEGRAND wyszczegdlnione w projekcie
wykonawczym. Zmiana rodzaju aparatu jestzime po uzyskaniu zgody Inspektora Nadzoru
potwierdzonego wpisem do Dziennika Budowy.



3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

3.2. Sprat do niezbedny do wykonania Robot

Rodzaje sprgu wzywanego do robdt instalacyjnych elektrycznych ptews s¢ do
uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z za@lzapcym realizagg umowy. Jakikolwiek  spet,
maszyny lub naeglzia nie gwarantgge zachowania wymaggakosciowych robot i
przepisow B1OZ zostanprzez zaradzapcego realizag umowy zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robaot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w Ogélnej Specyfikaciji Techmig.

4.2, Transport materiatow

Wszystkie materiaty niezdne do wykonanie elementow wchadgch w skiad robot
instalacyjnych elektrycznych mpa przewozi dowolnymi s$rodkami transportu
zaakceptowanymi przez zadzapcego realizagjumowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogoélne wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OgolnejBieciji Technicznej.

5.2. Ukladanie przewodow i kabli

Projektowane przewody instalacji elektrycznych gastistniepce przewody. Miejsca
lokalizacji poszczegoblnych elementéw na schematamkazano w sposéb orientacyjny, przed
przystpieniem do robét w danym pomieszczeniu haleizgodnt szczegdly lokalizacji z
Inspektorem Nadzoru.. Przewody rgleprowadzé rownolegle doscian, okien i drzwi
trasami zgodnymi z wymaganiem ustawy Prawo BudowlakVarunkami Technicznymi
jakim powinny odpowiadabudynki i ich usytuowanie. W bruzdach przewodyenalklada
tak, aby byly one przykryte min. 5 mm tynku. Przewov bruzdach mocowaza pomog
opasek lub odcinkow drutu w sposéb nie powadyjuszkodzenia izolacji, szczegolnie
starannie na zalomach i prggpch przezciany. Po utaeniu przewodow w bruzdach naje
sprawdzé wzrokowo stan izolacji i zaprawije gtadzy szpachlow. Zaleca si wykonanie
kontrolnego pomiaru rezystancji izolacji na tynkoweh przewodow.

Wewretrzne instalacje zasilgge prowadz pod tynkiem w bruzdach lub pod poziomem
posadzki w rurach ostonowych

Kable w ziemi uktada w wykopach na podsypce z piasku min 10cm . Kallesn
przysypa piskiem min. 10 cm oznac&yolia i zasypa gruntem rodzimym.
Wszelkie roboty zanikowe muszy¢ przed zakryciem zaakceptowane przez aiapcego
realizacy umowy, co powinno kypotwierdzone wpisem do Dziennika Budowy.

5.3 Montaz puszek instalacyjnych i ospretu

Szczegotowe polenie whcznikdw, gniazd wtyczkowych i innych elementow abscji
uzgodné z uwzytkownikami pomieszcze Osprzt nalezy montowd na wysokeéci | ,.3 m od
posadzki - dolna kragdz puszki. Puszki mocowaw wierconych otworach na klej lub
zapravg. Osprzt mocowd na wkety i pazurki. Przewody w gniazdach pacitat - patrac od
strony czotowej gniazda-przewdd L do lewego zagigkmewdd N do prawego a przewdd PE do



zacisku ochronnego. Przewody w pomieszczeniach gumtv od puszki do puszki bez
rozgatziania. Przewody akzy¢ zaciskamisrubowymi lub zhczkami sketnymi, metoda do
uzgodnienia z Inspektorem Nadzoru.

Oprawy @wietlenia ogélnego montowana sufitach luicianach , przewody prowadziod
tynkiem przelotowo od oprawy do oprawy. W przypa&kunieczndéci oswietlenia miejsca pracy
W pomieszczeniu oprawy nale umigicic wg. wymagania iytkownikow. Do opraw naley
doprowadzé przewody 3zylowe. Zmiana typu opraw jest dopuszczalna po uayiskzgody
zaradzapcego potwierdzanw Dzienniku Budowy.

54  Montaz rozdzielnic pigtrowych i aparatury modutowej

Rozdzielnice pitrowe typu podtynkowe XL3 160, na tynkowe XL3 408az RN55
LEGRAND naley montow& w miejscach zgodnie z projektem wykonawczym. Obugo
rozdzielnic montow& na konstrukcjach wsporczych w taki sposéb, abywatga z
drzwiczkami licowata s ze $éciam. Do szynowania aparatury modutowe] ngleuzywaé
typowych listew paiczeniowych grzebieniowych. Olg¢enia naley roztazy¢
rownomiernie na poszczegolne fazy. Ochronniki przezepieciowe paiczy¢ przewodami
LYQg 16, starajc sk aby byly one maiwie najkrétsze.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z Umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdow i wykonywanych robot, izh zgodné¢ z projektem
wykonawczym oraz wymaganiami Inspektorow Nadzorszygtkie roboty instalacyjne naje
wykona wg ,Warunkéw technicznych wykonania i odbioru rotiiudowlano -montawych"
oraz obowizujacych norm. Roboty powinien prowadzKierownik Robot z uprawnieniami
budowlanymi w specjalci instalacyjnej w zakresie instalacji i wdzer elektrycznych bez
ograniczé, stosownym zaviadczeniem kwalifikacyjnym oraz aktualnym sesadczenie o
przynalenaosci do OlIB. Naleyy zapozna sig z obiektem przed zieniem oferty.

Prace pomiarowo-kontrolne mpgvykonywa wytacznie osoby posiadaje aktualne
za&wiadczenie kwalifikacyjne w zakresie prac pomiarewenmtroinych oraz odpowiednie
uprawnienia budowlane.

Wymagane proby i badania odbiorcze:

- ogkdziny,

- proby ciagtosci przewoddw ochronnych i pgzenh wyréwnawczych,

- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrygz,

- sprawdzenie samoczynnego yo#enia zasilania,

- préba dziatania.
Wszystkie proby i pomiary powinny bypotwierdzone stosownymi protokotami. W czasie
kontroli szczegllna uwagacdizie zwracana na sprawdzenie zgadngrowadzenia robot z
projektem organizacji robot i przepisami BIOZ.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g0Ine zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano gelii@j Specyfikacji Technicznej .
Podstaw dokonywania obmiardéw, okflajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozyciji, jest zetony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot



8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogolne zasady odbiorow rob6t 1 dokonywaniptatnéci podano w  Ogolnej
Specyfikacji Technicznej.

Odbior robét polega na sprawdzeniu wymiaréw oragcil wykonanych robot.

Rozliczenie wykonania zadania zgodnie z zawartangno

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWI AZANE

9.1 Zalecane normy
Maja zastosowanie wszystkie zwane z tym tematem normy polskie (PN-IEC) i bhame
(BN), w tym w szczegolnimi wieloarkuszowa norma PN-IEC 60364.

9.3 Prace zwjzane wyszczegolnione w innyc8ST

Inne prace wjzace st z wykonaniem prac betonowyclielbetowych zostaty zawarte w
nastpujacych SST:

451-1 Prace przygotowawcze

452-6 Lekkie przegrody budowlane

452-7 Sciany

453-1 Instalacje wodagjowe

453-2 Instalacje kanalizacyjne

454-2 Posadzki i podtogi



Zakres i forma specyfikacji technicznych wykonania odbioru robét budowlanych

$ 12. Specyfikacje techniczne wykonania i odbicobot budowlanych stanoaviopracowania
zawierajce w szczegolriai zbiory wymaga, ktore g niezlzdne do okrélenia standardu i jakoi

wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania rdfadtowlanych, wisciwosci wyrobow
budowlanych oraz oceny prawidto$edwykonania poszczegolnych robol.

§ 13. |. Specyfikacje techniczne wykonania i odbimbol budowlanych, w zatacsci od stopnia
skomplikowania robét budowlanych, sktaglagic ze specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t podstawowych, rodzajéw robot wedhryjgtej systematyki lub grup robot.
2. Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru tobbudowlanych, dla budowy w
rozumieniu ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawoddwlane, nalkey opracowa z
uwzgkdnieniem podziatu szczegétowego wedtug WspoélnegowviBka Zamowié, okreslajac
w nich co najmniej:

1) roboty budowlane w zakresie przygotowania tepauibudow;

2) roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompbetngbiektéw budowlanych lub ich
czesci oraz roboty w zakresiezdgnierii ladowej i wodnej;

3) roboty w zakresie instalacji budowlanych:

4) roboty wykaiczeniowe w zakresie obiektow budowlanych.
3. Wspdlne wymagania dotyge robot budowlanych aftych przedmiotem zamowienia
mog by¢ ujete w ogolnej specyfikacji technicznej wykonaniabmru robét budowlanych.
4. Uktad grup robdt, o ktorym mowa w ust. 2, stessig odpowiednio do robol budowlanych
polegajcych na remoncie obiektu budowlanego.

8§ . I. Specyfikacje techniczne wykonania i odbimybot budowlanych zawiekgje najmnie;j:
[) cz$¢ ogolra, ktdra powinna obejmowa
a) nazw nadam zamowieniu przez zamawsgggo,
b) przedmiot i zakres rob6t budowlanych.
C) wyszczegolnienie i opis prac towarzysgch i robot tymczasowych,
d) informacje o terenie budowy zawiex® wszystkie niezione dane istotne z punktu
widzenia:
- organizacji robot budowlanych.
- zabezpieczenia interesOw 0s0b trzecich,
- ochronysrodowiska,
- warunkow bezpiecastwa pracy,
- zaplecza dla potrzeb wykonawcy,
- warunkéw dotycgcych organizacii ruchu,
- ogrodzenia,
- zabezpieczenia chodnikow i jezdni.
e) w zalenosci od zakresu robot budowlanych eigch przedmiotem zamowienia - nazwy i
kody:
- grup robdét.
- klas robol,
- kategorii robot,
f) okreslenia podstawowe, zawiesgp definicje paj¢c | okreslen nigdzie wczénie
niezdefiniowanych, a wymagaych zdefiniowania w celu jednoznacznego rozumienia
zapiséw dokumentacji projektowe] i specyfikacji eicznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych;
2) wymagania dotyege wiaciwosci wyroboéw budowlanych oraz niegine wymagania
Zwigzane z ich przechowywaniem, transportem, warunkaostawy, skladowaniem i
kontroli) jakasci - poszczegdllne wymagania odnosicd postanowig@ norm;



3) wymagania dotygre sprztu i maszyn niezfiinych lub zalecanych do wykonania robot
budowlanych zgodnie z zaom jakacscia;

4) wymagania dotyezesrodkow transportu;

5) wymagania dotyere wykonania rob6t budowlanych / podaniem sposoykoiczenia
poszczegoblnych elementéw, tolerancji wymiarowychczegotow technologicznych oraz
niezkedne informacje dotyare odcinkéw rob6t budowlanych, przerw i ogranigza take
wymagania specjalne;

6) opis dzialda zwiazanych z kontr@l badaniami oraz odbiorem wyrobow i roboét
budowlanych w nawizaniu do dokumentow odniesienia:

7) wymagania dotyeze przedmiaru i obmiaru robot;

S) opis sposobu odbioru robét budowlanych;

9) opis sposobu rozliczenia robot tymczasowyclag powarzysgeych;

10) dokumenty odniesienia - dokumentycddre podstawa do wykonania robot
budowlanych, w rym wszystkie elementy dokumentgmjojektowej, normy, aprobaty
techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia tecieicz
2. Prace towarzysze $ to prace niezélne do wykonania rob6t podstawowych niezaliczane
do robot tymczasowych, w tym geodezyjne wytyczameentaryzacja powykonawcza.



