_ Plan warstwicowy skrzyzowania
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— © o ~ e ™~ N —\ ]| Nazwa PLAN WARSTWICOWY SKRZYZOWANIA
< Q . = <\ | — rysunku: Z ULICA PRZEMYSEOWA WRAZ Z PARKINGIEM
' UWAGA - S - —\< Obiekt . o
— . . . ~ . —\ T I - Rozbudowa ulicy Poligonowej i siggacza w Lomzy
1. Od punktu | 1| punktu |2| oraz od punktu @ do punktu | 7| opornik 12x25¢m wtopiony do poziomu — ~— o | . . - .
. . : L o . - . . . 2 wraz z budows i przebudows infrastruktury technicznej
jezdni drogi manewrowej (i rownoczes$nie do poziomu jezdni ciggu pieszo-rowerowego). . O ~ = Y l
2. Od punktu |2| do punktu kr.aw¢2nil§ 15x30 cm wbuqoyvany od pqziom}l wtopionego oporr}ika w punkcie \ . 5 ‘\‘ Adres: w. [Data 20150320 | Skala | 1:250
do rzednej 111.60 w punkcie (3] to jest 10 cm powyzej krawedzi jezdni drogi manewrowej, ktorej S| l BRANZA DROGOWA —
rz¢dna w punkcie | 3| wynosi 111.50. S “‘ PROJEKTANT: -
3. Pomigdzy punktami —— nawierzchnia ciggu pieszo-rowerowego i nawierzchnia drogi manewrowe;j LEGENDA: L < | l J :
jest na tych samych rzgdnych co jezdnia zjazdu za wtopionym kraweznikiem 15x30 cm. : T % | 1 inz. Zygmunt Bierylo
4. Od punktu |7] punktu [8] kraweznik 15x30 cm wbudowany od poziomu wtopionego 4 - projektowana kanalizacja deszezowa = ‘\‘ upr. nr BY161/83 oraz BY/88/94
opornika w punkcie | 7| do rzednej 111.75 w punkcie |8 to jest 10 cm powyzej krawedzi ] . N | w zakresie drog i mostow
jezdni drogi manewrowej, ktorej rzedna w punkcie | 8] wynosi 111.65. 8 -projektowany wpust deszczowy z przykanalikiem ,
5. Pomigdzy punktami [9]-/6]- 10 nawierzchnia ciagu pieszo-rowerowego i nawierzchnia - projektowane warstwice Kgﬂ%ﬁ?ﬁg@ Biorylo
/ drogi rpqne;wrowej jest na tych samych rzgdnych co jezdnia zjazdu za wtopionym - istniejace warstwice mgr inz. Grzegorz Bieryto
krawegznikiem 15x30 cm. inz. Pawet Bierylo
/ 6. W punkcie rzg¢dna gory kraweznika wynosi 111.80.
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