Opis uktadu sterowania

W zwigzku z korzysciami ekonomicznymi ptyngcymi z zastosowania opraw w technologii led
zamawiajgcy postanawia rozbudowaé oswietlenie parku. Realizowany bedzie system oswietlenia
nadaznego z wykorzystaniem opraw uzytych w projekcie wyposazonych dodatkowo w czujniki ruchu i
sterowniki. Funkcja oswietlenia nadgznego realizowana bedzie po przez oprawy z czujnikami ruchu PIR
w ilosci 53szt. oraz oprawy bez czujnikdw w ilosci 42szt. Dodatkowo wszystkie 95 szt. opraw
wyposazone beda w uktady, ktére pozwolg na wzajemng komunikacje miedzy oprawami. Sterowanie
nadazne jest w gtdwnych ciggach ruchu i tam czujniki sg co drugg oprawa. Jesli uzytkownik sciezki
zboczy z gtdwnego ciggu w strone wyjscia z parku, wéwczas pierwsza czujka przy rozswietli obszar az
do wyijscia. Tu czas podtrzymania bedzie dtuzszy niz w przypadku gtéwnych ciggdw (tu czujniki sg
gesciej rozlokowane wiec mozna skrécic czas ,,akcji”), aby zapewni¢ max. oswietlenie az do wyjscia z
parku.

Ponizej zamieszczam uzupetniajgce zapisy do opisu oprawy ISLA z systemem ANDI.

e Praca w sieci bezprzewodowej zgodnie ze standardem ZigBee (IEEE 802.15.4)

e Sterownik powinien posiadaé bezpotencjatowe wejscie na sygnat z czujnika ruchu oraz
mozliwosé przesytania informacji o wykrytym ruchu do innych opraw

e Mozliwos$¢ sterowania statecznikiem za pomocg sygnatu analogowego (1-10V) lub cyfrowego
(DALI).

o Mozliwo$é wymiany anteny w przypadku jej uszkodzenia.

e Mozliwosé fabrycznego wyposazenia oprawy w pasywny czujnik podczerwieni.



